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一、选择题
1．无人驾驶汽车能根据路况信息优化行车路线，缩短行车时间，智能识别车辆和行人等，自动控制车速，减少交通事故，目前，受交通法规限制，无人驾驶汽车还不能投入使用。下列说法中，不恰当的是
A．涉及定位、感知、智能决策与控制等方面的技术，体现了技术的综合性
B．受现行交通法规的限制，体现了技术的两面性
[image: D:\lenovo\Desktop\20171102\02.jpg]C．能提高出行效率，体现了技术具有解放人的作用
D．能降低事故发生率，体现了技术具有保护人的作用
2．如图所示是一款适合儿童使用的智能姿势提醒器。采用无辐射方式检测姿势，整机仅重6.5g，外壳柔软防滑，富有弹性，具有语音提示和信息存储功能，家长可以通过手机APP了解孩子的姿势情况。下列关于该姿势提醒器的分析评价中，不正确的是
[image: D:\技术考试试卷\技术合卷（学选考）\20171102\图片\03-1.jpg]A．采用了无辐射方式检测姿势，实现了人机关系的健康目标
B．整机仅重6.5g，外壳柔软防滑，与耳朵贴合良好，实现了人机关系的舒适目标
C．外壳有弹性，适用于不同大小的耳朵，符合人体的动态尺寸
D．通过手机APP显示存储在提醒器中的姿势信息，实现了人机关系的信息交互
3．如图是水净化过滤吸管，采用7种物理过滤层，可过滤脏水中的固体杂质、寄生虫和细菌等，保证喝到嘴里的水是干净的，具有安全可靠、携带方便、使用简单等特点，有一定的使用寿命和性价比，被多个机构评为年度最佳发明，受到徒步旅行和露营者的喜爱，已经被一些国际救援组织用于非洲地区的净水项目。下列评价坐标图中与描述相符的是
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[image: D:\技术考试试卷\技术合卷（学选考）\20171102\图片\04.jpg]4．如图是背包式手推婴儿车。下列关天该产品设计分析和评价中不正确的是
A．结构新颖，符合设计的创新原则
B．可折叠成背包形式，主要考虑了人的因素
C．用铰连接实现折叠，主要考虑了物的因素
D．展开后的宽度和高度要适当，主要考虑了环境的因素
5．如图所示是某形体的轴测图、主视图和俯视图，正确的左视图是
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6．小明在通用技术实践课上用木板制作如图所示的房屋模型，选择了下列工具，其中不合理的是
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[image: D:\技术考试试卷\技术合卷（学选考）\20171102\图片\07.jpg]7．如图是一种手动压力机。在力F的作用下，手柄通过连杆1、摇杆、连杆2带动压杆向下运动，将工件压紧。连杆1、摇杆、连杆2的主要受力形式是
A．连杆1受拉、摇杆受弯曲、连杆2受压
B．连杆1受压、摇杆受扭转、连杆2受拉
C．连杆1受拉、摇杆受弯曲、连杆2受拉
D．连杆1受压、摇杆受扭转、连杆2受压
某火力发电厂为了提高能源的综合利用率，对锅炉水净化处理系统进行了优化，系统优化后的工作流程如图所示。主要设备的功能是：去离子塔去除源水中的杂质；除氧器去除水中的气泡；锅炉将水加热产生蒸气驱动汽轮发电机发电；热阱收集汽轮发电机排出的蒸气并冷却成冷凝水；冷凝水处理器去除冷凝水中的杂质；热交换器回收锅炉排放的废水中的热量，用于供暖或其它工业生产。请根据流程图及其描述完成8-9题。
[image: D:\技术考试试卷\技术合卷（学选考）\20171102\图片\08.jpg][image: D:\技术考试试卷\技术合卷（学选考）\20171102\图片\10.jpg]
8．下列关于锅炉水处理流程的分析中，不正确的是
A．系统中每个设备完成的工作都是流程中的环节
B．去离子塔去除杂质与除氧器去除气泡属于串行环节
C．锅炉产生的蒸气与冷凝水处理器去除冷凝水中的杂质属于并行环节
D．锅炉产生蒸气与汽轮发电机发电之间的时序不能颠倒
9．图中用于系统优化的设备是
A．去离子塔			B．除氧器			C．热交换器			D．冷凝水处理器
10．如图是三相异步电机转速控制系统示意图。系统通过改变交流电的频率来改变电动机的转速。通过触摸屏设定电动机的转速，变频调速器将50Hz的交流电转变成与设定转速相对应频率的交流电，驱动电动机转运；PLC根据测速发电机的电流大小，判断电动机实际转速与设定转速之间的差值，向变频调速器发出指令，改变驱动电流的频率。下列关于该控制系统的分析中正确的是
A．执行器是电动机                    B．控制器是变频调速器
C．输出量是测速发电机的电流信号      D．控制量是变频调速器输出的电流频率
11．【加试题】小明用多用电表判断电子元器件的好坏，下列测试结果表明电子元器件坏的是
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12．如图所示的光控电路，光线暗到一定程度时，继电器J吸合，V1亮。555集成电路6脚电位升至电源电压的三分之二时，3脚输出低电平；2脚电位降至电源电压的三分之一时，3脚输出高电平。调试中发现V1始终不亮，下列故障原因分析中合理的是
A．Rp虚焊     B．Rg与Rp位置接反了     C．R1阻值偏小     D．继电器J额定电压偏大
[image: D:\技术考试试卷\技术合卷（学选考）\20171102\图片\12.jpg]        [image: ]
13．【加试题】如图所示是一种两位二进制译码器的逻辑电路图，XY表示输入，F1F2F3F4表示输出。当X为1、Y为0时,F1F2F3F4为
A．0000       B．0100       C．0010      D．0001
二、非选择题
14．如图所示是一种回转工作台的结构示意图。滑动轴承安装并固定在机座的孔中，轴在轴承内转动。工作台安装在轴的上端，通过圆柱销和内六角螺栓固定在轴上；槽轮安装在轴的下端，通过平键与轴连接，并用轴端挡圈、弹簧垫圈和六角螺栓锁紧。
回转工作台装配需要以下环节：A．安装滑动轴承；B．安装槽轮；C．安装轴端挡圈；D．安装平键；E．安装弹簧垫圈；F．安装六角螺栓；G．安装轴；H．安装内六角螺栓；I．安装工作台；J．安装圆柱销。

[image: ] [image: D:\技术考试试卷\技术合卷（学选考）\20171102\图片\15.jpg]
（1）合理的装配流程为：__▲__→G__▲__→__▲__→C→E→F→__▲__→J→H；
（2）防止六角螺栓松动的零件是__▲__（在A．轴端挡圈；B．弹簧垫圈中选择）；
（3）下列零件中，不属于标准件是__▲__（在A．六角螺栓；B．弹簧垫圈；C．轴；D．平键中选择）。
15．小明参考网上的杯托新产品图片，用1.5mm厚的钢板制作了如图所示的简易杯托，安装在书桌侧面的木板上，用来放置水杯。为了观察水杯在杯托中是否稳定，他找来各种不同直径的水杯和饮料瓶分别放到杯托中，发现当水杯或饮料瓶直径小到一定程度时，受到触碰后容易晃动，甚至会从杯托中翻出来。请帮助小明在原有杯托的基础上进行改进设计，设计要求如下：
（1）在原有杯托上增加调节件，用于防止水杯或饮料瓶晃动，使用时方便可靠；
（2）调节件能适用于直径在Φ35mm~Φ80mm之间的水杯或饮料瓶；
（3）改进后的杯托仍保持足够的承载能力；
（4）主要材料仍采用1.5mm厚的钢板，辅助材料自选。
请根据描述和设计要求完成以下任务：
（1）小明发现问题的途径是__▲__（在A．观察日常生活；B．技术研究与技术试验；C．收集和分析信息中选择正确的选项）；
（2）画出改进后的杯托的设计草图，必要时可用文字说明；
（3）在设计草图上标注调节件的主要尺寸；
（4）杯托安装到书桌侧面，合理的连接件是__▲__
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（5）改进后的杯托需要进行试验，下列试验中不合理的是__▲__（在A．杯托中分别放入Φ35mm和Φ80mm的水杯或饮料瓶，并调整调节件，观察水杯或饮料瓶是否容易晃动；B．反复调整并固定调节件，沿调节方向推拉调节件，观察是否可靠；C．杯托中分别放入Φ35mm和Φ80mm的水杯或饮料瓶，逐渐加满水或饮料，观察杯托是否变形中选择正确的选项，将序号填入“__▲__”处）。
16．【加试题】请补全三视图中所缺的三条图线（超过三条图线倒扣分）
17．【加试题】小明设计了如图所示的温度报警电路。当检测到的温度高于设定值后，V3随温度升高逐渐变亮，如果温度继续上升到一定值后，V4、V5开始变亮，最后蜂鸣器HA发出报警声。根据电路图和功能要求完成下列任务：
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（1）Rt应选择  ▲  （在A.正温度系数热敏电阻；B. 负温度系数热敏电阻；C.可调电阻；D.定值电阻中选择合适的选项，将序号填入“  ▲  ”处）；
（2）从V3变亮到V4、V5变亮的过程中，V1集电极c和发射极e之间的电压  ▲  （在A.降低；B.升高；C.保持不变中选择合适的选项，将序号填入“  ▲  ”处）；
（3）小明搭建了测试电路，测试中，先固定Rp1，然后改变温度，发现发光二极管V3、V4、V5温度高时不亮，温度低时反而亮。造成该现象不可能的原因是  ▲  （在A.V1误用了PNP型；B.Rt与Rp1位置接反了；C.Rp1阻值偏小中选择合适的选项，将序号填入“  ▲  ”处）；
（4）小明在调试电路时，不小心损坏了三极管V1，准备用电压比较器代替三极管V1来实现温度过高报警，请你帮助小明在电路图虚线框中将比较器连接好；
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（5）修改后的电路相比原电路  ▲  （在A.功能完全一样；B.V3、V4、V5同时亮灭；C.Rp1和Rp2能分别设定报警温度的上限和下限中选择合适的选项，将序号填入“  ▲  ”处）。


[image: ]



image2.jpeg




image3.png
s S
XL EL BT




image4.jpeg




image5.png
5 EE




image6.png
— 7 x>l




image7.jpeg




image8.jpeg




image9.jpeg
WAL Bl SRR





image10.png
C. W3 i

D, # PNP =




image11.jpeg




image12.png
f”




image13.png
AR BIEE





image14.jpeg




image15.jpeg
AN\




image16.jpeg




image17.png
Rpl

+5V
R4
o e
47k
o 0
RS 10R(;z
100l 1
v ;\‘4 7
vy %

HA





image18.png
PLARERHHE

@A

[

e




image19.png
Rpl [

+5V





image20.jpeg
17.(4 R 2X2 W4@2X2)
(2)DOm — 1 RHMFH AL
@pa= Start +i\m
3 pa— (m—D*m+ 1 HHMBFHED
Left —m * m
n—Start —m * m+ 1 SHMEMHT
Fo®M8 EARAR(HS05H)
—EBECR KM R 13 N2 268

w1 23| a5 |67 |8 [9ofw0|nfiz]|is

#%|B|Cc|lA|D|Cc|[B|[A|C|[C|[D|B|A|D

£33 (EE T ERPE I SIRE TR SERE TR ATRE RN SUEE 1]
kU

4.(DADBI @B ()C

15. (DB (®F: WB (5)C

3

1B @A B

W
B T v
Rel] ®7 S o
vl e o
il wyt D
R e o -
i i,
5 Vs
== i

B




image1.jpeg
ad




