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第二部分 通用技术(共50分)
一、选择題(本大题共13小题，每小题2分，共26分，每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的，不选、多选、错选均不得分)

1.从人机关系角度分析，如图所示的桌椅设计及摆放尺寸中，仅需要考虑人体静态尺寸的是
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2.小明要制作一个木桥模型，用截面为20mm×10mm的木条制作两侧的梁，下列是梁的四种支撑方案，从强度角度考虑，其中合理的是
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通用技术实践课上，小明要在工件的圆柱面上钻一个小孔，为了防止钻头跑偏，设计了一个简易钻模(如图所示)，将工件装入钻模，钻头沿着钻模上的小孔在圓柱面上钻孔，请根据图及其描述完成第3-4题。
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3.如果用36mm×36mm×31mm的钢块制作该钻模，下列加工工艺及其工具选择中不需要或不合理的是

A.冲眼:样冲和铁锤

B.划线:划针和钢角尺

C.钻孔:麻花钻和平口钳

D.锯割:手锯和台虎钳

4.加工钻模时，小明进行了下列操作，其中不恰当的是

A.先在钢块上划出中心线和外轮廓线，然后冲眼、划圆

B.将麻花钻正直插入钻夹头，并夹紧

C.将平口钳放到台钻工作台上，并夹紧钢块，戴上防护眼镜，对准冲眼，开始钻孔

D.将钻孔后的钢块连同平口钳一起移到钳工桌上，锉去外轮廓的余量

5.图中多标的尺寸共有
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6.如图所示的压紧机构，在力F的作用下(如图a所示)，推杆通过连杆和摆杆带动压杆逆时针摆动，将工件压紧。当连杆与摆杆相重合，并与压杆相垂直时(如图b所示)，工件受到的压紧力最大，此时连杆、摆杆、压杆的主要受力形式是
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A. 连杆受拉、摆杆受弯曲、压杆受压


B.连杆受压、摆杆受拉、压杆弯曲
C.连杆受弯曲、摆杆受压、压杆受拉



D.连杆受压、摆杆受压、压杆受弯曲
7.下列选项中不属于流程的是
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8.如图所示是浇铸机结晶器钢水液位控制系统示意图。浇铸时，中间包连续向结晶器浇筑钢水，钢水在结晶器内冷却结晶后被拉胚装置拉出形成钢胚。结晶器内钢水液位的稳定和高低，直接影响钢胚的质量和产量。钢水液位波动引起电涡流传感器与液面之间的间隙产生变化，从而引起电涡流信号变化，液位仪根据信号的大小计算出实际的液位，送给PLC与液位设定值比较，PLC根据比较差值通过驱动器控制电动缸运动，带动塞棒升高或降低，改变中间包浇注口的大小，调节流入结晶器内钢水的流量，从而使液位稳定在一定范围内，请根据示意图及其描述完成第8-9题。
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8.从系统的角度分析，下列说法中不恰当的是
A.该系统可分为液位检测子系统和浇注流量控制子系统
B.各子系统单独工作，都不能实现液位控制的功能，体现了系统的整体性
C.设计该系统时，要从整体出发，以系统整体功能的最优为目的
D.选择液位仪时，既要考虑电涡流传感器，又要考虑液位显示器等，体现了系统分析的综合性原则
9.该控制系统中对结晶器钢水液位控制精度没有影响的是
A.液位设定值                     B.液位仪的性能
C.电动缸的运动精度               D.电涡流传感器的灵敏度
10.通用技术实践室中，与图示电路符号相对应的电子元器件中，三只引脚的是
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A.与非逻辑门、电位器    B.三极管、电位器
C. 三极管、电压比较器    D.四种都是
小明为鸡蛋孵化室(正常工作温度为37℃-39℃)设计了如图所示的温度监测指示电路，用V4、V5、V6的发光状态指示孵化室的温度状况。其中Rt为负温度系数热敏电阻；A1、A2为电压比较器，当V+>V-时输出高电平，当V+<V-时输出低电平。根据电路图及描述，完成第11-12题。
[image: image9.png]



11.鸡蛋孵化室温度介于37℃和39℃之间时，V5发光，V4和V6不发光，题图虚线框位置应选用的逻辑门是
A.与非门
B.或非门
C.与门
D.或门
12.下列关于该温度监测指示电路的分析中，恰当的是
A.Rp2滑动触点适当下移，指示的温度设定范围增大
B.Rp1滑动触点适当上移，Rt阻值的变化对A1的V+影响增大
C.孵化室温度从40℃下降到38℃过程中，由V6发光转换为V5发光
D.孵化室温度从39℃下降到37℃过程中，V5的亮度逐渐变化
13.如图所示的低温报警电路，当数字式多用表显示为-3V时开始报警。下列分析中正确的是
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A.Rt是负温度系数热敏电阻
B.开始报警时，若R3阻值减小一半，V2发光亮度增大一倍
C.开始报警时，V1一定工作在放大状态
D.减小R1阻值，报警的设定温度变高
二、非选择题(本大题共4小题，第14小题6分，第15小题9分，第16小题3分，第17小题6分，共24分)

14.小明的爸爸是钓鱼爱好者，在网上购买了如图a所示的鱼竿支架，夹持到河边的栏杆后，发现压头与栏杆的接触面较小(如图b所示)，导致夹持不稳定，尤其在圆钢管栏杆上很难夹住。小明决定对鱼竿支架的压头进行改进设计，课余时间借用通用技术实践室进行加工。请完成以下任务：
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(1)小明首先进行了设计分析，提出了下列要求，其中不合理的是______、______(在下列选项中选择合适的选项，将序号填入“______”处)；

A.有足够的强度；

B.防止锈蚀；

C.压头的安装结构要与螺杆头部结构相适应；

D.压头拆卸方便；

E．利用通用技术实践室现有的设备和工具能加工出来；
F．利用通用技术实践室现有的材料加工。

(2)小明参考机床夹具手册，设计了如图c所示的活动压头，两个压块可在压架上摆动，不同形状的栏杆都能可靠压紧。该设计符合设计的______(在A.技术规范原则；B.实用原则；C.经济原则中选择合适的选项，将序号填入“______”处)；

(3)小明用大小合适、表面平整的厚钢板制作压块架，合理的加工流程为：A→______→______→______(在A.划线；B.锯割；C.锉削；D.钻孔中选择合适的选项，将序号填入“______”处)。

15.小明看到下雨天有时因为忘记关窗，雨水打到教室内，他上网查找资料后决定设计一个自动关窗装置。当窗外的湿敏传感器检测到雨水信号时，装置自动将窗户关闭，平时用按钮控制该装置来开窗和关窗。已知教室的窗户为铝合金推拉窗(如图所示)，窗洞上框和两侧框为宽度相同的木板，窗台为大理石。请你帮助小明设计该装置的机械部分，设计要求如下：
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①能带动内窗扇左右移动，实现窗户的打开和关闭；

②采用小型减速电机(如图所示)驱动，通过电机的正反转实现窗户的打开和关闭；

③安装在窗洞上框或两侧框上部的木板上；

④材料自选。

(1)小明发现问题的途径是______(在A.收集信息；B.观察日常生活中选择合适的选项，将序号填入“______”处)；

(2)设计时，下列尺寸中可以不考虑的是______(在A.1200；B.50；C.60中选择合适的选项，将序号填入“______”处)；
(3)画出设计草图(重点表达你的设计，窗户不需要全部画出，涉及到的部分用简单线条表示，电机及支架画一个方块代表即可)，必要时可以用文字说明；

(4)在设计草图上标注主要尺寸；

(5)小明准备在装置的机械部分和电路部分制作完成并安装后进行下列试验，其中不合理的是______(在下列选项中选择合适的选项，将序号填入“______”处)。
A.分别按下开窗和关窗的按钮，观察窗户能否正常打开和关闭；

B.打开窗户，将水滴在湿敏传感器上，观察窗户能否自动关闭；

C.用电吹风机将湿敏传感器烘干，观察窗户能否自动打开；

D.在装置上施加一定的力，观察装置安装是否牢固。

16.请补全三视图中所缺的三条图线(超过三条图线倒扣分)。
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17.小明去大田港旁边的东方湖游玩，看到当大田港水位明显高于东方湖水位时，管理人员就将进水闸门打开，让大田港的清水注入东方湖；当东方湖的水位上涨到与大田港水位相同或大田港的水变浑时，就关闭闸门。回来后小明设计了如图所示的进水闸门控制实验电路，用发光二极管V1和光敏电阻Rg来检测水的清澈程度，用水位差检测传感器的触点dl与d2、d3的接触状态反映大田港水位与东方湖水位的变化状态。普通二极管和三极管均为硅管。

IC为电压比较器，V+>V-时输出高电平，V+<V-时输出低电平。请完成以下任务。
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第17题图

(1)当水的清澈度下降时，V2集电极电位      (在A.下降；B.上升；C.不变中选择合适的选项，将序号填入“      ”处)；

(2)当水清澈时，水位差检测传感器触点d1与d2接触，V6发光；触点d1与d3接触，V7发光；触点d1与d2、d3均不接触，V6、V7保持原来的发光状态。当水变浑时，无论d1处于什么位置，都是V7发光。请你用不超过四个2输入或非门设计虚线框位置的电路，实现上述功能；

(3)小明对设计好的电路进行调试，发现水变浑时V6没有熄灭，V7也不发光。以下调整措施中不起作用的是      (在A.减小R5；B.减小R4；C.减小R2中选择合适的选项，将序号填入“      ”处)；

(4)小明准备用两个继电器来控制电机的正转和反转，当V6发光时，电机正转(流过电机的电流由“+”到“-”)，当V7发光时，电机反转(流过电机的电流由“-”到“+”)。请在虚线框位置设计电机的控制电路，并标明J1、J2，要求三极管采用共发射极接法。提供的元件有：1个NPN型三极管和1个PNP型三极管、2个电阻、2个普通二极管、2个继电器(每个继电器只有2个常开触点)。
[image: image18.png]


2020年1月技术选考(通用技术部分)参考答案

1-5 C A D D C    6-10 B B D A B    11-13 B A C

14.(1) D、F  (2) B   (3) D、B、C

15.(1) B (2) B  (3)略   (4)略  (5)C
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16.

17.(1)  B

(2)

(3)  A

(4)方案一：
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方案二：
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